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Emendamento del Bando di selezione per la partecipazione alla 
Early Research Honors School 

a.a. 2026/2027 

 
LA DIRIGENTE 

Vista la Legge 6 novembre 2012, n. 190, recante "Disposizioni per la prevenzione e la repressione 

della corruzione e dell'illegalità nella pubblica amministrazione”; 

Visto il Decreto legislativo 14 marzo 2013, n. 33, recante "Riordino della disciplina riguardante gli 

obblighi di pubblicità, trasparenza e diffusione di informazioni da parte delle pubbliche 

amministrazioni", così come modificato dal Decreto legislativo del 25 maggio 2016, n. 97; 

Richiamato lo Statuto del Politecnico di Torino emanato con D.R. del 17 luglio 2019, n. 774; 

Richiamato il Regolamento di Finanza e Contabilità del Politecnico di Torino emanato con D.R. del 

12 dicembre 2022, n. 1301; 

Richiamato il Regolamento Didattico di Ateneo emanato con D.R. del 27 novembre 2023, n. 1211; 

Richiamato il Regolamento Studenti emanato con D.R. del 27 giugno 2025, n. 724; 

Visti gli obiettivi specifici del Piano Strategico 2024-2030 "PoliTOinTransition" del Politecnico di Torino; 

Considerato il quadro di iniziative di sviluppo dei programmi Polito+ offerti dal Politecnico di Torino; 

Considerata l’espressione di parere favorevole del Senato Accademico del 19 marzo 2026 relativa 

all'attivazione, a partire dall’a.a. 2026/2027, del programma Early Research Honors School per le 

Lauree triennali; 

Considerata la delibera del Consiglio di Amministrazione del 31 marzo 2026 relativa all’approvazione, 

per la coorte 2026/2027, del cofinanziamento tramite fondi di Ateneo dell’iniziativa, per costi da 

sostenere a partire dall’esercizio 2027, fino a un massimo di 30 borse di studio;  

Richiamata la Determina Dirigenziale n. 1434 del 05 maggio 2026 con la quale è stato emanato il 

Bando di selezione per la partecipazione alla Early Research Honors School a.a. 2026/2027; 

Considerato l’art. 3 del suddetto bando, “Partecipanti e posti disponibili”, che prevede che le 

posizioni disponibili sono associate alle attività di ricerca proposte dai/dalle docenti e indicate 

http://www.polito.it/
http://www.normattiva.it/uri-res/N2Ls?urn:nir:stato:legge:2012-11-06;190%21vig=
http://www.normattiva.it/uri-res/N2Ls?urn:nir:stato:decreto.legislativo:2013-03-14;33%21vig=
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nell’Allegato A, e che la numerosità complessiva delle posizioni dipende dal numero di tematiche 

attivate e dalle posizioni previste per ciascuna di esse; 

Considerato che, successivamente alla pubblicazione del Bando di cui sopra, sono pervenute 

ulteriori proposte di attività di ricerca da parte di docenti per ulteriori posizioni nell’ambito 

dell’edizione 2026/2027 della Early Research Honors School, con il relativo impegno a coprire i costi 

di cofinanziamento delle relative borse di studio; 

Verificato che i termini per la presentazione della domanda di partecipazione sono ancora aperti; 

Considerato l’art. 5 del suddetto bando, “Presentazione della domanda” che, prevede la possibilità 

per i/le candidati/e di modificare l’ordine di preferenza delle attività fino alla scadenza del 4 giugno 

2026, ore 14:00 

 

DETERMINA 

Art. 1 - di integrare l’allegato denominato “Allegato A” con le seguenti posizioni associate alle attività 

di ricerca: Rottura della simmetria e localizzazione in sistemi ciclici di oscillatori accoppiati: 

dai bladed disks agli oscillatori biologici; Advanced SW-based techniques for AI models hardening; 

Metodi numerici e Machine Learning per l’analisi strutturale nonlineare; Distributed Quantum 

Computing & Networks; Prototipizzazione di un innovativo sistema bipede per l’esplorazione di 

ambienti dinamici. 

Art. 2 di confermare il restante contenuto del Bando di selezione per la partecipazione alla Early 

Research Honors School a.a. 2026/2027. 

 
 

LA DIRIGENTE 

Direzione Studenti e Didattica 

Dott.ssa Francesca MACCARIO 

 
 
Allegati: 1 
 
 

http://www.polito.it/


































Early Research Honors School 

Scheda descrittiva della attività di ricerca ed impegno al finanziamento 

REFERENTE POSIZIONE 

NOME E COGNOME  Carla Fabiana Chiasserini 

QUALIFICA Professore Ordinario 

DIPARTIMENTO Dipartimento di Elettronica e Telecomunicazioni 

E-MAIL  carla.chiasserini@polito.it 

TELEFONO 011 090 4183 

DESCRIZIONE DI SINTESI DELLE ATTIVITA' 

GRUPPO O CENTRO 
INTERDIPARTIMENTALE DI RIFERIMENTO 
PER L’ATTIVITA’ 

Advanced Wireless Experience Lab 

SITO WEB http://awe-lab.polito.it 
TITOLO DELL’ATTIVITA’ DI RICERCA 
LEGATA ALLA BORSA  Distributed Quantum Computing & Networks 

ABSTRACT SINTETICO DELL’ATTIVITA’ DI 
RICERCA  

Quantum computing is a relevant emerging area of research 
because it can solve complex problems much faster than 
classical computers, with applications in cryptography, drug 
discovery, and optimization. However, given the current 
limitations of the capabilities of quantum computing 
platforms, it is vital to exploit distributed quantum computing 
resources (e.g., mutiple quantum chips as well as multiple 
quantum computers).  
The proposed research activity studies how to run quantum 
algorithms across multiple quchips and small quantum 
computers. It focuses on splitting tasks efficiently, 
considering hardware differences and quantum network 
limits. It also looks at how quantum and classical networks 
work together to share data, reduce errors, and improve 
speed and reliability. 

PROFILO DI PREFERENZA DEL CANDIDATO Forte motivazione personale e predisposizione 
all’autoapprendimento, conoscenze di analisi matematica e 



degli elementi del calcolo numerico. Esperienze di 
programmazione. 

EVENTUALI PREREQUISITI RICHIESTI AL 
CANDIDATO Buone competenze nel campo della matematica, e/o della 

fisica, e/o dell’informatica 



  

Early Research Honors School 

Scheda descrittiva della attività di ricerca ed impegno al finanziamento 

 
 

REFERENTE POSIZIONE  

NOME E 
COGNOME 

 STEFANO ZUCCA 

QUALIFICA PROFESSORE ORDINARIO 

DIPARTIMENTO DIMEAS 

E-MAIL STEFANO.ZUCCA@POLITO.IT  

TELEFONO 3474049987 

DESCRIZIONE DI SINTESI DELLE ATTIVITA' 

GRUPPO O 
CENTRO 
INTERDIPARTIMEN
TALE DI 
RIFERIMENTO PER 
L’ATTIVITA’ 

GRUPPO DI RICERCA AERMEC 

SITO WEB 
https://www.dimeas.polito.it/la_ricerca/gruppi/aer_mec_per_componenti_di_turbi
ne_e_compressori 

TITOLO 
DELL’ATTIVITA’ DI 
RICERCA LEGATA 
ALLA BORSA  

Metodi numerici e Machine Learning per l’analisi strutturale nonlineare 

ABSTRACT 
SINTETICO 
DELL’ATTIVITA’ DI 
RICERCA  

L’attività di ricerca riguarda lo sviluppo e l’analisi di tecniche numeriche per la 
simulazione del comportamento dinamico di strutture nonlineari nel dominio delle 
frequenze. In particolare, il progetto esplorerà l’integrazione di strumenti di Machine 
Learning con metodi computazionali tradizionali al fine di accelerare la soluzione di 
problemi ingegneristici caratterizzati da elevato costo computazionale. 
 
Lo studente sarà coinvolto nello studio di modelli semplificati di sistemi strutturali 
nonlineari e nella loro implementazione numerica. L’attività potrà includere lo 
sviluppo di strategie data-driven per approssimare operatori numerici, migliorare la 
convergenza di algoritmi iterativi o costruire surrogate models per l’analisi dinamica. 
A seconda dell’interesse e delle competenze del candidato, sarà inoltre possibile 
approfondire approcci basati su domain decomposition e parallelizzazione. 

mailto:STEFANO.ZUCCA@POLITO.IT


  

 
L’obiettivo principale del progetto è introdurre lo studente ai temi della simulazione 
numerica avanzata e dell’interazione tra metodi computazionali e machine learning, 
attraverso attività guidate e progressive compatibili con un percorso di laurea 
triennale. 

PROFILO DI 
PREFERENZA DEL 
CANDIDATO  

Si ricercano studenti interessati ai temi dell’ingegneria meccanica e aerospaziale, con 
curiosità verso la programmazione, i metodi numerici e l’analisi strutturale. Saranno 
valutati positivamente interesse per la matematica applicata, attitudine al problem 
solving e motivazione ad approfondire strumenti computazionali e tecniche 
innovative per la simulazione ingegneristica. 

EVENTUALI 
PREREQUISITI 
RICHIESTI AL 
CANDIDATO 
 

È richiesta una buona preparazione di base in matematica e fisica, insieme a una 
familiarità con la programmazione (preferibilmente Python, MATLAB o linguaggi 
simili). 

  



 

 
 
 

Early Research Honours School 

Scheda descrittiva della borsa ed impegno al finanziamento 
 
 
 
 
REFERENTE POSIZIONE 

NOME E COGNOME Giuliana Mattiazzo 

QUALIFICA Professore Ordinario 

DIPARTIMENTO DIMEAS 

E-MAIL giuliana.mattiazzo@polito.it 

TELEFONO 011 090 6949 

 
DESCRIZIONE DI SINTESI DELLE ATTIVITA' 

GRUPPO O CENTRO 
INTERDIPARTIMENTALE DI RIFERIMENTO 
PER L’ATTIVITA’ 

 
Marine Offshore Renewable Energy Lab (DIMEAS) 

SITO WEB www.morenergylab.polito.it 

TITOLO DELL’ATTIVITA’ DI RICERCA 
LEGATA ALLA BORSA 

Prototipizzazione di un innovativo sistema bipede per 
l’esplorazione di ambienti dinamici. 

 
 
 
 
 
 
 
 
ABSTRACT SINTETICO DELL’ATTIVITA’ DI 
RICERCA 

Con la diffusione di processori embedded ad alte prestazioni e 
delle tecnologie di Intelligenza Artificiale, la robotica sta 
attraversando una significativa fase di sviluppo. In questo 
scenario, l’attività proposta si pone l’obiettivo di progettare un 
nuovo sistema bipede per l’ispezione di ambienti dinamici: 
sistemi robotici compatti in grado di muoversi in ambienti non 
strutturati e indoor, come edifici, uffici e abitazioni, risultando 
particolarmente utili in scenari disastrati o di emergenza. Tali 
piattaforme potranno inoltre operare in modalità 
collaborativa, coordinandosi in sciami per l’esplorazione e il 
monitoraggio dell’ambiente. 
I sistemi in oggetto sono progettati per essere leggeri, 
mantenere costantemente l’equilibrio durante le manovre 
dinamiche e integrare camere a bordo e piattaforme edge per 
l’elaborazione locale dei dati e l’autonomia operativa. 
L’attività si focalizza in particolare sulla prototipazione del 
sistema, sulla simulazione e sulla verifica sperimentale, con 
l’obiettivo di sviluppare dinamiche di locomozione complesse, 

mailto:giuliana.mattiazzo@polito.it
http://www.morenergylab.polito.it/


 

 
 
 

 includendo manovre avanzate come salti, backflipping e 
frontflipping, così da consentire un movimento agile e la 
capacità di superare ostacoli e scale. 
Le principali attività previste includono l’utilizzo di innovativi 
sistemi di modellazione dinamica, e ambienti di simulazione 
avanzata quali Gazebo ed Isaac Sim. Il progetto comprende 
inoltre lo studio della dinamica del robot, la progettazione e 
selezione dei motori, la scelta e integrazione della sensoristica, 
insieme alla modellazione meccanica e alla prototipazione 
mediante stampa 3D, finalizzate alla verifica sperimentale 
delle performance del sistema. 

PROFILO DI PREFERENZA DEL CANDIDATO Forte motivazione personale e predisposizione 
all’autoapprendimento. 

EVENTUALI PREREQUISITI RICHIESTI AL 
CANDIDATO Buone conoscenze di analisi matematica e calcolo numerico. 

Esperienza nella stampa 3D e nella modellazione CAD. 
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Scheda descrittiva della attività di ricerca ed impegno al finanziamento 

 
 

REFERENTE POSIZIONE  

NOME E 
COGNOME Teresa Maria Berruti 

QUALIFICA Professoressa Ordinaria 

DIPARTIMENTO Dipartimento di Ingegneria Meccanica e Aerospaziale 

E-MAIL teresa.berruti@polito.it 

TELEFONO 011 090 6935 

DESCRIZIONE DI SINTESI DELLE ATTIVITA' 

GRUPPO O 
CENTRO 
INTERDIPARTIMEN
TALE DI 
RIFERIMENTO PER 
L’ATTIVITÀ 

AERMEC Laboratory 

SITO WEB https://www.dimeas.polito.it/la_ricerca/gruppi/aer_mec_per_componenti_di_turbi
ne_e_compressori 

TITOLO 
DELL’ATTIVITA’ DI 
RICERCA LEGATA 
ALLA BORSA  

Rottura della simmetria e localizzazione in sistemi ciclici di oscillatori accoppiati: dai 
bladed disks agli oscillatori biologici 

ABSTRACT 
SINTETICO 
DELL’ATTIVITA’ DI 
RICERCA  

Molti sistemi fisici e biologici possono essere descritti come insiemi di oscillatori 
accoppiati dotati di simmetria ciclica o quasi periodica. Esempi tipici sono i bladed 
disks nelle turbomacchine, ma strutture analoghe emergono anche in contesti 
biologici, quali anelli di cellule oscillanti, array di cilia o reti di oscillatori accoppiati. 
In tali sistemi, piccole eterogeneità locali — dette mistuning in ambito 
ingegneristico — possono produrre effetti macroscopici inattesi, tra cui la rottura 
della simmetria, la separazione degli autovalori e la localizzazione delle vibrazioni o 
dell’energia. 

Il progetto propone uno studio matematico e computazionale dei fenomeni di 
symmetry breaking e localization in sistemi ciclici accoppiati, con l’obiettivo di 
evidenziare l’universalità delle strutture matematiche che governano sistemi 



  

apparentemente molto diversi. Partendo da modelli semplificati di bladed disks 
rappresentati tramite catene cicliche di oscillatori massa–molla, lo studente 
analizzerà i modi normali di vibrazione, la struttura spettrale delle matrici circolanti 
e gli effetti introdotti da piccole perturbazioni casuali o deterministiche. 

Successivamente, gli stessi strumenti verranno applicati a modelli astratti di 
oscillatori biologici accoppiati, al fine di investigare analogie tra mistuning 
ingegneristico ed eterogeneità biologica. Particolare attenzione sarà dedicata ai 
fenomeni di localizzazione modale, perdita di sincronizzazione e sensibilità 
spettrale. 

Comprendere come piccole perturbazioni locali influenzino la dinamica globale di 
sistemi oscillanti accoppiati rappresenta un problema comune a molte discipline, 
dalla dinamica strutturale alla biofisica. In sistemi biologici, variazioni locali delle 
proprietà meccaniche cellulari possono alterare propagazione ondosa e 
sincronizzazione collettiva, analogamente ai fenomeni di mistuning osservati nei 
bladed disks. 

Il progetto introdurrà lo studente a temi avanzati di algebra lineare, teoria spettrale, 
trasformata discreta di Fourier e sistemi dinamici, combinando modellazione 
matematica e simulazioni numeriche in ambiente Python o MATLAB. L’attività 
rappresenta un’opportunità di ricerca interdisciplinare ad alto contenuto teorico, 
con possibili connessioni future tra dinamica strutturale, teoria delle reti oscillanti e 
sistemi biologici complessi. 

 
PROFILO DI 
PREFERENZA DEL 
CANDIDATO  

La borsa è rivolta preferibilmente ma non solo a studenti/studentesse iscritti alla 
laurea (primo livello) in Ingegneria matematica e ingegneria fisica. Sono utili, ma 
non obbligatorie, competenze di programmazione (MATLAB o Python o altro) 

EVENTUALI 
PREREQUISITI 
RICHIESTI AL 
CANDIDATO 
 

Nessuno 

  



  

Early Research Honors School 

Scheda descrittiva della attività di ricerca ed impegno al finanziamento 

 
 

REFERENTE POSIZIONE  

NOME E COGNOME  Matteo Sonza Reorda 

QUALIFICA  PO 

DIPARTIMENTO DAUIN 

E-MAIL matteo.sonzareorda@polito.it 

TELEFONO 011 090 7055 

DESCRIZIONE DI SINTESI DELLE ATTIVITA' 

GRUPPO O CENTRO 
INTERDIPARTIMENTALE DI RIFERIMENTO 
PER L’ATTIVITA’ 

Gruppo CAD&Reliability 

SITO WEB https://cad.polito.it/ 

TITOLO DELL’ATTIVITA’ DI RICERCA 
LEGATA ALLA BORSA  Advanced SW-based techniques for AI models hardening 

ABSTRACT SINTETICO DELL’ATTIVITA’ DI 
RICERCA  

AI solutions (often based on Deep Neural Networks) are 
increasingly used in the edge, i.e., close to the 
sensors/actuators they are related to. Edge AI provides 
several advantages (e.g., in terms of power consumption, 
latency, privacy) with respect to the more “conventional” 
Cloud AI, where the AI models run in powerful data centers. 
On the other side, some Edge AI applications (e.g., in the 
biomedical, automotive, industrial and space domains) have 
strict constraints in terms of safety. This means that the 
effects of possible faults affecting the hardware must be 
carefully estimated and minimized.  
This project aims at exploring software-based solutions for 
hardening Edge AI applications with respect to hardware 
faults. More in details, the project will use an environment 
developed by STMicroelectronics for Edge AI (named ST Edge 
AI Core) to assess the effectiveness of different hardening 
techniques acting on the AI model (e.g., the Neural Network 
model). The work continues the activity of the research group 



  

aimed at reducing the cost (e.g., in terms of performance 
degradation) of the hardening techniques by applying them 
selectively on some components of the target Neural 
Network, only.  

PROFILO DI PREFERENZA DEL CANDIDATO   

EVENTUALI PREREQUISITI RICHIESTI AL 
CANDIDATO 
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